FABLAB 37110



OBJECTIF : PROGRAMMER AVEC DES /
BLOCS - ROBOT MBOT
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W Untitled

quand est digué

quand la touche 5% est pressée

quand la touche est relachée
quand cet objet est cliqué

quand I'arriére-plan bascule sur e

40 ¥: 18
Nouvel objet - @& / &3 (9

quand je regois
1 arrigre-plan envoyer 3 tous il S ot attendre}

Nouvel amriére-plsn

a/a

INTRO

Pré-requis

Va



Robot Mbot
Logiciel mBlock

a 4,11 sur Windows 10 : testé !

a




Fichier Edition Connecter Choix dela carte

Instructions

bouton de la carte

distance mesurée par le capteur ultra

état du suiveur de ligne sur le GzhElge

suiveur de ligne

angle du Joystick sur le (E

valeur du potentiométre sur le g
son mesuré sur lo e
fin de course sur acti

température mesurée sur le

mouvement mesuré par IR sur le

angle mesuré par le gyroscope 3-axe |
capteur d'humidité sur le GEEER CIET
flamme détectée sur le GEEMN

gaz détecté sur le
valeur de 1a boussole sur lo CHIEN
capteur tactile sur le GENER

bouton M pressé ?

Ia toucha I aat nraseda aor la talde

@ mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab{v3.4.11) - Déconnecter - Sauvegarde

Choix des extensions

Choix de |a langue | Aide
English
Na Lo

Cprickw
Pyccewii
Portugués
Polski
Nederlands
et
&=t
Norsk
Tirkge
@=0

=]

Italiane
Hrvatski
Hebrew
Francais

Suomi

Espafiol
EMhnvikd
Deutsch
Dansk
Cettina
Catala
Arabic

Svenska

Changer la taille de la police ?

2)
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Fichier Edition Connecter Choixdela carte | Choix des extensions | Choix dela langue  Aide

Instructions (Gérer les extensions Ctrl+Shift+T

Restaurer les extensions
Vider le cache
' Contrile
Smart Serva Tools
Seeed Grove (Arduino Mode Cnly)

Controleur moteur

I Operateurs
Pilotage
bouton de la carte

distance mesurée par le capteur ultrg

kids_uno

Demc JPD Elegoo car kit V3 - beta

Microsoft Cognitive Services
Arduino

état du suiveur de ligne sur Ie
Y Joystick{Arduine Mode Only)

suiveur de ligne GETER CHERENIS Makeblock

angle du Joystick sur le geM suiva

valeur du potentiométre sur le m

son mesurée sur le
fin de course sur acti

température mesurée sur le GENE

mouvement mesuré par IR sur le Qg

[ - ' -

VERIFIER
L'"EXTENSION
MAKEBLOCK

iy
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Inst 5 Annuler la suppression : ;
_ Cacher |a scéne
Petite scéne

Mode turbo

Cliguez sur le menu “Edition”

ner la scene”
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m Edition Connecter Choix de la carte
| Nouveau projet Ctrl+5Shift+M

Ctrl+0

cues OUVRIR LE MODELE MBOT

Ctrl+5hift+5

iy
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Fichier Edition Connecter Chi s extensions  Cho lalangue Aide
& choose file to open
« 4 |HA » CePC » Desktop » N ) Rechercher dans : Desktop 4)
Organiser + Nouveau dossier

A Téléchargemer Nom Modifié le Type Taille
h temp 078 08:56 Dossier de fichiers
| Tracing i 5/ 7 Dossier de fichiers i
| ultracopier ot_modele.sb2 /20 04 mBlock Project File 7

B Vidéos k NQateur - Raccourci Raccourci
. VirtualBox VMs

7 Voisinage d'im

@ \Voisinage résez
[ cepc

'LF Admin (petit-p

'LF Amiot (petit-p

[ Desktop

1 i i

W




Fichier Edition

Instructions

bouton de la carte B}

distance mesurée par

|
état du suiveur de liglg

Khetx de la carte

suiveur de ligne 5
angle du Joystick sur

valeur du potentioméet

son mesuré sur le {3
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Uing

Arduino Mega 1280

Arduino Mega 2560

Makeblock

Starter/Ultimate (Orion)

Me Unc Shield

mBot (mCore)

qBot Ranger (Auriga)
2.0 (MegaPi)

Autres

PicoBoard

fin de course sur act

température mesurée sur le CEN €

mouvement mesurg par IR sur le (e
.

gl

Choix des extensions  Choix de la langue

CHOIX DE LA CARTE

Va
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Fichier Edition | Connecter | Choix de la carte  Choix des extensions  Choix de |a langue  Aide

L[ Pas de port sére CONNECTION DE MBOT

par Bluetooth
par WiFi (2,4GHz)
| par le réseau
erser le microprogramme de communication
Réinitialiser le programme par défaut

Régler le mode de microprogramme

Voir le fichier source
Installer les pilotes Arduino
mBot - générer le code
EXERETE - 1= vitesse @9
activer le moteur IR 3 12 puissance |:'
régler le servomoteur du Port 1* L-.I..t 1

régler la DEL de la carte tuIJ

regler la DEL en rouge W
réaler la bande DEL (St IR
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Fichier Edition Connecter Choixdelacarte Choixdes extensions Choix de lalangue Aide

Instructions = + 52

PRESENTATION DES B
PERSONNALISES

Créer une variable

Créer un bloc pe

Ny,

o
B3
&3 -
sy

YV V V V V
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Fichier Edition Connecter Choixdelacarte Choix des extensions Choix de lalangue  Aide

Instructions < °+

ﬁ Contréle

_ v /
régler la DEL de la carte (Ea# en roud v

régler la DEL (e (o =n rouge &)

T




&35

»

Fichier Editien Connecter Cheixde lacarte Choix des extensions

I Pilotage
Arduino ¥ [ ]

Demo JPD Elegoo car kit V3 - beta v [ ]

Demo Program Elegoo Car Kit V3

Reculer

Arreter

Tourner 3 gauche
Tourner & droite

régler la vitesse 3 @
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Cheix de la langue  Aide

I'Arduira Juvrir dans

rial.

PI/180.0:

DamoProgramElagoo Car Kit Write (€, 150);
régler la vitesse 3 €FF

_delay(float seconds){

send encode mode recv encode mode
© mode binaire O mode texte © mode binaire O mode texte

Envoyer

COMME
TELEVERSER LE
PROGRAMME

iy
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3)
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IMPORTANT : pour demarrer le
robot apres avoir telecharger le
programme , vous devez appuyer
sur le “Button” a I'avant du robot

ous reglez la



La voiture doit avancer pendant 1
seconde a la vitesse de « 150 »
‘arréter.




La voiture doit avancer pendant 1
seconde a la vitesse de « 150 »
is faire demi-tour et s’arréter.




La voiture doit désormais suivre
un parcours tracé au sol sans
s'écarter du tracé. La voiture
devra s’arréter sur la ligne
d’'arrivée.
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