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Exercices Arduino avec la maquette

Arduino RVB Tinkercad

Code couleurs RVB

Plans

LED RGE
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https://chanterie37.fr/fablab37110/ Printed on 2026/10/12 12:(



2026/10/12 12:06 3/21 Exercices Arduino avec la magqu

-8 S

POWEY
TEmmE 939939

QP GEP

Ecriture analogique Ecriture analogique

D3# Dﬂn

I
0 159

Ecriture analogique

D6 ~

Castel’Lab le Fablab MJC de Ch teau-Renault - https://chanterie37.fr/fablab37110/



Last update: 2026/10/08ek2:rx0ces:arhittpppsa//chanterie37.fr/fablab37110/doku.php?id=exercices:arduin

Code

maquett

e _arduino00l.ino

/[l C++ code
/[l Faire vari@ les couleurs de la LED RVB

/1l

int
int
int
int
int

ir 0;// rouge
iv O;//vert
ib 0;//bleu
tempoXt O
counter

voidsetup

pi
pi
pi

nMode, OUTPUT
nModé&, OUTPUT
nMode, OUTPUT

Serial.begin9600D

tempol 400

voidloop
ir 0
iv 0
ib 0

ir 255
analogWrites, ir
analogWrite, 0
analogWrite, 0O
ir ir 1
delay(tempogl // Wait for tempol millisecond(s)

iv 255
analogWritel, 0
analogWrite, iv
analogWrite, 0
iv iv 1
delay(tempol // Wait for tempol millisecond(s)

ib 2595
analogWrites, 0O
analogWrite, 0
analogWrites, ib
ib ib 1
delay(tempol // Wait for tempol millisecond(s)

counter- O, counter< 1 counteyr
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Serial.println("Rose)"
ir

iV

ib

analogWrites, ir
analogWrite, iv
analogWrite, ib
delay /I Wait for 4000 millisecond(s)
ir

iv

ib

Arduino RVB-Grove Vittascience

Plan
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Répéter indéfiniment

compter avec 1 ¥ de o a @ par pas de o

ecrire sur la broche analogique D3 * lavaleur i+

écrire sur la broche analogique D3 * la valeur o
écrire sur la broche analogique DS * la valeur o

attendre o milliseconde(s) *
ecrire sur la broche analogique D6 * La valeur o

ecrire sur La broche analogique D3 ¥ la valeur o

compter avec 1 ¥ de o a @ par pas de o

ecrire sur la broche analogique DS * lavaleur i *

attendre o milliseconde(s) =

écrire sur la broche analogique DS *  la valaur o

compter avec i v de o i @ par pas de o

gcrire sur la broche analogique D6 * lavaleur ¥

attendre o milliseconda(s) *

écrire sur la broche analogique D& +  La valeur o

Code Mode Block
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Code C++

arduinoRVB_VTS_001.ino

#include <ChainableLED.h>

#define PIN_CHAINABLE LED_DIN_3 3
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#define PIN_CHAINABLE LED CIN_2 2
#define CHAINABLE LED_COUNT_2 1

ChainableLED RGB(RIN_ ZHAINABLE LED PONN C2HAINABLE LED_DIN_
CHAINABLE LED_COUNT_2

int ir
int iv
int ib

voidsetup
pinMod@®IN_CHAINABLE LED GUNPRT
pinMod@®IN_CHAINABLE _LED GUNRPRT
RGBLed.iit

voidloop
ir
iv
ib
int ir_inc
ir
ir_inc ir_inc
ir ir
ir _inc ir ir
ir ir_inc
RGBLed s2tColorRGB ir, iv, ib
delay
ir
iv
ib
int iv_inc
iv
iv_inc iv_inc
v iv
iv_inc iv iv
iv iv_inc
RGBLed s2tColorRGB ir, iv, ib
delay
ir
iv
ib
int ib_inc
ib
ib_inc ib_inc
ib ib
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ib_inc ib ib
ib ib_inc
RGBLed s2tColorRGB ir, iv, ib
delay

Arduino RVB Cathode commune

Plan
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Code block

Printed on 2026/10/12 12:C

https://chanterie37.fr/fablab37110/



2026/10/12 12:06 11/21 Exercices Arduino avec la magqu

au demarrage

definir i

pour toujours
repeter jusqu'a w

definir la broche 3

patienter m millisecondes w

remplacer

remplacer

Code C++

arduinoRVBCatC.ino
int i;

voidsetup) {
pinMode, OUTPUT
pinMode&, OUTPUT
pinMode, OUTPUT
analogWrite, 0);
analogWrite, 0);
analogWritée, 0);

}

voidloop() {
for (i =0; i <=255 i+4 {
analogWrite, i);
delay(10;
}
analogWritée, 0);
for (i =0; i <=255 i+4 {
analogWrite, i);
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delay
analogWrite
i [ [
analogWrite, i
delay

analogWrite

Arduino Moteur CC 1 sens

Plans

Moteur en direct sur sortie Arduino

I
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Code Block
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code C++

Arduinomoteurdirect.ino

/[l C++ code
[/
int i

voidsetup

pinMode, OUTPUT
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I = 0;
}
voidloop)
{ while(!(i ==259) {
analogWrites, i);
delay(100; // Wait for 100 millisecond(s)
i +:(i + 1);
}
i +=0;
}

Avec commande moteur via Mosfet
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Code C++

ArduinoMoteurViaMosfet.ino

/*
Faire varier la vitesse du moteur en fonction de la position et donc ¢
la valeur du potentiometre

*/

int motorPin 3; /I Controle de vitesse PWM vers la gate du
Mofset

int potarPin0; /Il on branche un potentiomttre sur la PIn AO

int sensorValu@ /I la valeur entre 0 et 1023 d@duite de la
position du potentiomttre

int outputValue; /Il la valeur entre 0 et 255 que |I'on va

utiliser pour r@gler la vitesse du moteur
/Il Executee une seule fois

voidsetup) {
/Il initialiser la communication serie
Serial.beginl1920)0
pinModemotorPinOUTPUT// motorPin est utilisee en sortie

/Il executee en boucle
voidloop() {
[/l lire la valeur en entrde de la Pin AO
sensorValue analogRe@dtarPin;
I/l afficher sur le moniteur s@rie la valeur lue, pas obligatoire
mais toujours int@ressant
Serial.printin(sensorValue
/Il conversion de la valeur sensorvalue (qui va de 0 1023) en u
valeur entre 0 et 255, outputvalue
outputValue mapsensorValue), 1023 0, 255,
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[/l outputvalue permet de controler la vitesse du moteur
analogWritenotorPimutputValue, // wvaleur de 0O 255
delay

Arduino moteur 2 sens Via L293D

Doc L293D

Notice techniqgue L293D EN
Tuto 1293D et Arduino

1293d
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Code C++

arduinomoteurL293D.ino

// Motor A connections
int enA= 9
int inl 8
int in2 7

voidsetup

/I Set all the motor control pins to outputs
pinModenA OUTPUT

pinModenl OUTPUT

pinModén2 OUTPUT

[/ Turn off motors - Initial state
digitalWriteinl LOW
digitalWritein2 LOW

voidloop
directionControl
delay 100D
speedContrl
delay 100D

[l This function lets you control spinning direction of motors
voiddirectionControl
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[/ Set motors to maximum speed
digitalWritéeenA HIGH

[/ Turn on motor A
digitalWriteéinl HIGH
digitalWritein2 LOW
delay

/[l Now change motor directions
digitalWriteinl LOW
digitalWritein2 HIGH

delay

[/ Turn off motors
digitalWriteinl LOW
digitalWritein2 LOW

/I This function lets you control speed of the motors
voidspeedControl

[/ Turn on motors

digitalWriteéinl LOW

digitalWritein2 HIGH

/[l Accelerate from zero to maximum speed
int i i i

analogWritenA i

delay

/[l Decelerate from maximum speed to zero
int i [ [

analogWritenA i

delay

/[l Now turn off motors
digitalWriteinl LOW
digitalWritein2 LOW
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