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Vittascience

Vittascience FR
Vittascience : Une plateforme innovante pour enseigner la programmatior

Vittascience est une plateforme p@dagogique en ligne qui permet d ensei
informatiqgue et | intelligence artiB cielle aux enfants de maniktre ludique
une interface intuitive og les enfants peuvent coder en blocs, la manikbtr
pour ceux qui souhaitent progresser vers des langages plus complexes. L
comprenant les modes blocs et code juxtaposds, permet de mieux compre
modes de langage. Vittascience o re une transition en douceur entre ces
aux enfants de d@velopper leurs compdtences leur propre rythme.

cataloguevittascience2025.pdf

Programmer un arduino

Vittascience et Arduino

Decouverte Arduino

Manipulation de la carte Arduino Uno et de sa LED intdgrde
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Radar de recul

Decouverte Arduino UNO

Prise en main de la carte Arduino UNO et de |l'interface Vittascience
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prise_en_main_de_la_carte_arduino_uno_et_de_|_interface_vitt:

Decouverte LED et Arduino

Allumer une LED avec Arduino
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allumer_une_led_avec_arduino.pdf

Decouverte Bouton + LED + Arduino

Ajouter un bouton sur Arduino

ajouter_un_bouton_sur_arduino.pdf

https://chanterie37.fr/fablab37110/ Printed on 2026/11/14 09:¢


https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=7/ajouter-un-bouton-sur-arduino

2026/11/14 09:44 5/27 Vittascience

Decouverte PhotoResistance + Led + Arduino

Mesurer la luminositd avec une photordsistance sur Arduino

mesurer_la_luminosite_avec_une_photoresistance_sur_arduin

Decouverte Vitesse du son avec un HC-SRO04 + Arduino

Vitesse du son : Capteur ultrason HC-SRO04

vitesse_du_son.pdf

Decouverte Radar de recul avec HC-SR04 + Arduino

Radar de recul avec un @cran LCD

Castel’'Lab le Fablab MJC de Ch teau-Renault - https://chanterie37.fr/fablab37110/


https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=8/mesurer-la-luminosite-avec-une-photoresistance-sur-arduino
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=829/vitesse-du-son
https://fr.vittascience.com/learn/tutorial.php?id=801/radar-de-recul-avec-un-ecran-lcd-colore

Last
update:
2026/1171
12:16

Brt:arduino:cours:vihta;ss:i/e’nhanterie37.fr/fablab37110/doku.php?id=start:arduino:cours:vittas

radar_de_recul_avec_un_ecran_lcd_colore.pdf

Decouverte Chariot+ servo Moteur 360 + Arduino

Chariot t@1@guid®@ par un joystick

Réepéeter indéfiniment

J——

[mCore] définir La couleur { ) de La LED

et

,""—“'-\_.
| de La LED

attendre @ seconde(s) -

[mCore] définir La couleur (

e

[MmCore] définir La couleur ( :I de La LED

- .

[mCore] définir La couleur 1 ) de La LED

.

—

attendre @ seconde(s) -

chariot_teleguide_par_un_joystick.pdf

Programmer un Robot Mbot

Televerser dans le robot mBotl partir de l'interface Vittascie

Pour TO@ldverser le programme robot sur mBotl partir de I'interface Vit
fonctionne pas , passer par les Qtapes 1 et 2 &) :
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1-Vider le cache de Google Chrome
2Passer en navigation privdde sur Google chrome
3- cliguer sur T@ldverser ( connecter sur USB et allumer le mBotl avar

4- choisir le port COM du mBotl et faire colh®@Bx$Seniblek@odds Windows
11 owWSB Serial (ttyUSB@)s Linux)

et c’'est tout , dans la console s@rie de vittascience tu dois voir
Le programme utilise 8469 octets d’'espace de stockage. (28%)
Compilation r@ussie.
TOl@dversement du programme

Carte ddtect@e: Arduino Nano w/ ATmega328
Programme Arduino envoy@d avec succts dans la carte !"

Exemples Vittascience Robot mBotl

Mbot et Vittascience

activitesvittascience.zip

Image fond ecran pour virtualisation mBotl sur Vittascience

tracerobot004.jpg.zip
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Programmes mBotl Vittascience

robot-mbot-utiliser-les-led-rgb
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robot-mbot-utiliser-les-led-rghb
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robot_mbot_-_utiliser_les_led_rgb.pdf

Distance

Impulsion

sonore
Emetteur

R Surface
reflachissant
e le son

Récepteur

rgb.ino

#include <MeMCore.h>
#include <Arduino.h>
#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>

MeRGBLed rgbled_boazd

voidsetup) {
}

voidloop() {
rgbled_boargetColo(rl, 255 0, 0);
rgbled boarghow) ;
rgbled _boargetColo(r2, 51 51 255;
rgbled _boarghow) ;
delay 10000.5);
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rgbled_boargletCololr
rgbled_boarshow
rgbled _boarsletCololr
rgbled boarshow
delay 0.5

Exercice:- e feu tricolore RGB du mBot
Objectifprogrammer les LED RGB du mBot pour al cher plusieurs couleurs

Matdriieun mBot classique avec sa carte mCore et un ordinateur dquip@d
connecter Vittascience. La carte mCore posstde deux LED RGB contr la
ensemble. Les couleurs se rkglent avec des valeurs de rouge, vert et ble

Consignerde dans mBlock un programme qui alB che chaque couleur pendz:
@dteint les LED.

Choisis | dv@dnement de ddmarrage du programme.
e Ajoute un bloc pour r@dgler les LED RGB sur rouge : rouge 255, vert (
Ajoute une attente d 1 seconde.
e Recommence avec
overt : 0, 255, 0 ;
o bleu : 0, 0, 255 ;
o jaune : 255, 255, 0.
Pour B nir, rkgle les trois valeurs 0 aBn d @teindre les LED.

Pour continuer

Ajoute une boucle pour rdpQtetrieisfedgigtcoorlsuete choisis deux couleurs e
les

Utilise les blocs:suivant
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Reépéter indefiniment

si [Capteur a ultrasons] distanceen cm * surleport 3 * > e alors

[Moteurs] avancer * a la vitesse @ (*e)
sinon @'

[Moteurs] arréter le moteur droit & gauche *

®

Robot mBot : utiliser le buzzer

Correspondance des notes avec la frequence en Hz

440 hertz

Notes|Frdquences
DO (C2%1.63 H
R (D4293.66 H
MI (E4329.63 H
FA (F4349.23 H
SOL (@92 Hz

LA (A4940 Hz

SI (B4%93.88 Hz
Do aigh23,25 Hz

Exercice-Jouer de la musique avec le buzzer du mBot

Objectifprogrammer le Buzzer du mBot pour jouer une musique.
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Matdriieun mBot classique avec sa carte mCore et un ordinateur dquipd
connecter Vittascience. La carte mCore posstde un Buzzer pour Omettr

Consigner@e dans mBlock un programme qui joue une petite musique

e Choisis | dvdnement de ddmarrage du programme.
e Ajoute un bloc pour r@dgler le buzzer Contr ler le buzzer la frdque
e Ajoute une attente en fonction du rdsultat voulu
e un petit morceau trts court : « Frkre Jacques », ddbut de la mdlodie
c Do 261,63 Hz 400 ms
o R 293,66 Hz 400 ms
o Mi 329,63 Hz 400 ms
o Do 261,63 Hz 400 ms

Pour continuer

Ajoute une boucle pour rdp@ce¢emgl donusique

Utilise les blocs:suivant

Robot mBot - Utiliser le capteur de distance

robot-mbot-utiliser-le-capteur-de-distance
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robot_mbot_-_utiliser_le_capteur_de_distance.pdf
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robot_mbot_ - utiliser_le _capteur_de _distance_ - partie_ 3 2025102
(Enlever .tar)

distancearduino.ino

#include <MeMCore.h>
#include <Arduino.h>
#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>

[/ Ultrasonic on PORT 3
MeUltrasonicSensor ultrasonR®© RBT) ;3
MeDCMotor mot®n,; L

MeDCMotor motor) R

voidmBot_setMotorleft8 tdir, intl6 tspeed |
speed= speedl00.0255
motor_Lun (9 ==M17? -(dir*speed: (dir*speeqd:;
}

voidmBot _setMotorRightt8 tdir, intl6 tspeed |
speed= speedl00.0255
motor_ Run (10 ==M17 -(dir*speed: (dir‘speed;
}

voidsetup) {
}

voidloop() {
if (ultrasonic_R3listanceCm=> 5) {
mBot_setMotorRight25
mBot _setMotorlL(elft 25 ;
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mBot_setMotorRil@ht
mBot _setMotorlL(eft

robot-mbot-controler-le-robot-avec-une-telecommande

robot-mbot-controler-le-robot-avec-une-telecommande

robot_mbot - controler_le_robot _avec _une_telecommande.p
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robot_mbot_ - controler_le_robot _avec _une_telecommande_ - partie_3_.
( enlever .tar)

telecommandemBot.ino

#include <MeMCore.h>
#include <Arduino.h>
#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>

MelR ir
MeDCMotor moter; L
MeDCMotor motadr) R

voidmBot_setMotorlerdt8 tdir, intl6_tspeed
speed= speedl00.0255
motor_ Lrun (9 M1 dir*speed dir*speed
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voidmBot_setMotorRightt8 tdir, intl6 tspeed
speed= speedl00.0
motor_ Run M1 dir*speed dir*speed

voidsetup
ir. begin

voidloop
ir. keyPressed
mBot_setMotorRidht
mBot _setMotorL(elft
ir. keyPressed
mBot_setMotorRilght
mBot_setMotorL(efit
ir.keyPressed
mBot _setMotorRildht
mBot _setMotorlL(efit
ir. keyPressed
mBot_setMotorRilght
mBot _setMotorlL(eft

mBot _setMotorRil@ht
mBot_setMotorL(eft

Mot de passe avec telecommande

Taper un mot de passe 3 chiBres pour pouvoir utiliser votre rob
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N UL
géiof : garention
\

mdp_robot.ino

#include <MeMCore.h>
#include <Arduino.h>
#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>

MeRGBLed rgbled_(bmoazd
MelR ir
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voidserial _setupConnectiongbaudratye
Serial.beginbaudratye

Serial
Serial.println("En attente de |I'ouverture du port s@rie,..."
delay(100D

Serial.println("Port s@rie activgd. Baudratet Stringbaudratye
delay 50

voidsetup
ir. begin
serial_setupConnectimhnoD
rgbled _boargetColo(r0, 255 0, 0O
rgbled _boarshow

ir. keyPresseid?

ir. keyPressei
ir. keyPresseds
rgbled_boargetColo(r0, 51 204 0O
rgbled_boarghow
Serial.println("CQ"est bon vous pouvez d@dmaryez !"

Serial.printin("@music:261.63]|"
delay 10001

voidloop

robot-mbot-utiliser-le-bouton

robot-mbot-utiliser-le-bouton

robot_mbot_-_utiliser_le_bouton.pdf
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robot_mbot_-_utiliser_le_bouton_-_partie_3_20251027_15143.
(enlever .tar)
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boutonpoussoir.ino

#include <MeMCore.h>
#include <Arduino.h>
#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>

MeDCMotor mot®r; L
MeDCMotor motor) R

int buttonPressled

analogRe@A7 10?1 0

voidmBot_setMotorlerdt8 tdir, intl6_tspeed
speed= speedl00.0255
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motor_Lrun M1 dir*speed dir*speed

voidmBot_setMotorRightt8 tdir, intl6 tspeed
speed= speedl00.0
motor_Run M1 dir*speed dir*speed

voidsetup
pinMod&7INPUT

voidloop
buttonPressied

mBot _setMotorRidht
mBot_setMotorL(eft
delay
mBot_setMotorRilght
mBot _setMotorlL(efit
delay
mBot_setMotorRi@ht
mBot_setMotorL(eft

Robot suivi Ligne

robot-mbot-utiliser-les-suiveurs-de-ligne

robot_mbot_-_ utiliser_les_suiveurs_de_ligne.pdf
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Robot circuit Vittascience test gauchedroite variables 20251

suivilignevariable.ino

#include <MeMCore.h>
#include <Arduino.h>
#include <Wire.h>

#include <SoftwareSerial.h>

/l Line Finder on PORT_2
MelLineFollower lineFindéeORT) ;2
MeRGBLed rgbled_(bmazd
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MeDCMotor mot®r. L
MeDCMotor motoaor) R

int vitesse
int vitessem
int droite
int gauche

int buttonPressled

analogRe@A7

voidmBot_setMotorlerdt8 tdir, intl6_tspeed
speed= speedl00.0

motor_Lrun M1 dir*speed dir*speed

voidmBot_setMotorRightt8 tdir, intl6 tspeed

speed= speedl00.0

motor_ Run M1 dir*speed dir*speed

voidsetup
pinMod&7INPUT
buttonPress(ed
vitesse
vitessem
droite
gauche

voidloop

lineFinder_2eadSensdadn2 lineFinder_2eadSensdadnl

rgbled_boardetCololr

rgbled _boardhow

rgbled _boardetColaofr

rgbled _boardhow

mBot_setMotorRildhtvitesse

mBot_setMotorlL(elftvitessem
lineFinder_ 2eadSensdnil

rgbled boardetColaofr

rgbled boardhow

rgbled_boardetCololr

rgbled _boardhow

mBot_setMotorRildhtvitesse

mBot _setMotorlL(eft

gauche

droite
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lineFinder_2eadSensdadn2
rgbled_boardetColofr
rgbled boardhow
rgbled _boardetColofr
rgbled _boardhow
mBot_setMotorlLeftvitesse
mBot_setMotorRil@ht
gauche
droite

lineFinder_2eadSensdn2 lineFinder_2eadSensdnil
rgbled_boardetCololr
rgbled_boardhow
rgbled boardgetColofr
rgbled _boardghow
droite
mBot_setMotorRight
mBot_setMotorLeft vitesse

gauche
mBot _setMotorRightvitesse
mBot _setMotorLéeft

Sortie d un Labyrinthe avec un mBot

Sortie d un Labyrinthe avec un mBot
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