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Programme de base mBot via arduinc

Librairie mBot pour IDE arduino

makeblock-libraries.zip

Programme de base mBot pour test via IDE Arduino

Fonctionnalités
4 modes disponibles

.mode A : permet un contréle manuel du robot grdce aux G éches de la
.mode B le robot se déplace tout seul en évitant les obstacles grace
.mode C : le robot suit une ligne grace a deux capteurs de ligne

.mode R (réglage) : Permet de choisir la vitesse voulue grace aux chi
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basembot.ino

/[limportation de la bibliothéque (library)

#include <MeMCore.h>

/IDéclaration des variables

MeDCMotor mot2D //moteur droit

MeDCMotor maotiG //moteur gauche

MelR ir //capteur infrarouge

MeBuzzer buzzer

MeUltrasonicSensor ultraSemO®T);3//capteur a ultrasons
MeRGBLed(R@RT);7//DELs multicolores (RVB)
MelLineFollower lineFinB®OMRT) ;2//capteurs suiveurs de ligne
int vitesse100 distance coef 4|2 1,-1 1,1 1,-1 1,1
chiffre 221224948,2890668274, i, touche

note 2637 1975 2093 2349 2093 1975 1760 1760 2093 2637
2349 2093 1975 1975 2093 2349 2637 2093 1760 1769
dureenofé={2,1,1,2,1,1,2,1,1,2,1,1,2,1,1,2,2,2,2,0

charmod€A"

boolean obstacTeRUE

voidsetup

ir. begin /[llancement de la fonction de réception infrarouge
i=0; i<20 i
buzzertonenotei 50

delay(dureenoie]| “50
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voidloop )
{

distance= ultraSensodistanceCm //distance séparant le robot
d'un obstacle en cm

iIf (distance=7 and notobstacle {obstacleTRUEdels (255}

elseif (distance/ and obstacle{obstacleFALSEdels(0);}

if (ir. keyPresse@9) {mod€A'; buzzertoné2000 50 ; dels(0);}
/lsi la touche '"A' est pressée alors le mode '"A' est sélectionné

if (ir.keyPressed)) {mod€B'; buzzertong2000 50;} //si la
touche 'B' est pressée alors le mode 'B' est sélectionné

if (ir.keyPressedl)) {mod€C'; buzzertong€2000 50 ; dels(0);}
/lsi la touche 'C' est pressée alors le mode 'C' est sélectionné

if (ir. keyPressedl)) {mod€R'; deplacemeri;, buzzertoné2000
50; dels(0);} //si la touche 'engrenage' est pressée alors le mode 'R’
(réglage) est sélectionneé

%tart:arduino:mbbttpas/échanterie37.fr/fablab37110/doku.php?idzstart:arduino:mbot:b

if (mode=A') //mode "A' ou manuel
{
it (ir. keyPresse@4) and distancé) {deplaceméent;} //si!" est
pressée alors avancer
elseif (ir.keyPressed) {deplacemé€n}t;} //sils est pressée
alors tourner a gauche
elseif (ir.keyPressed) {deplacemé€R}t;} //si! est pressée
alors tourner a droite
elseif (ir.keyPresseads) {deplacemé€en}l;} //si ! est pressée
alors reculer
else{deplacemed}t;} //sinon s'arréter

}
elseif (mode=B') //mode 'B' ou évitement d'obstacles
{
if ((distance> 20and obstacteFALSEor distance> 40 //s'il la
distance est supéreure a 20 cm et qu'il n'y avait pas d'obstacle, ou !
la distance est supérieure a 40 cm

{
if (obstaclp{delay5000/vitesse; dels(0);} //laisse le robot

tourner lorsqu'il y avait un obstacle (la durée dépend de la vitesse)
deplacemend); //avancer
obstacleFALSE//pas d'obstacle

}

else
{
it (nottobstacle) {dels255;}
buzzertonég2000 50 ;
deplacemefl); //tourner a gauche
obstacleTRUE//présense d'un obstacle
}

}

elseif (mode=2C') //mode 'C' ou suiveur de ligne

{
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distance deplacemehineFindermeadSensdadns
deplacemert

mode=R') //mode 'R' ou réglage de vitesse
toucheir.getCode
ir.decode and toucheO and touche /Isi un appui est

détecté

[ i [ /Iboucle pour i allant de 0 a 10 exclu, avec
i s'incrémentant de 1 a chaque tour

touche=chiffreli vitessel(i

mode'A"
buzzertonée

voiddeplacemgmnnt X) //déclaration de la fonction 'deplacement’

X
motorDruncoef X vitesse
motorGruncoef X vitesse

motorDstop
motorGstop

voiddels(int X
led.setColorA®, X

led.setColorAi, X
led.show
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