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Programmer le Driver Moteur L298N (double pont en H)

Moteur B

. Commande du moteur B :
Vitesse (signal PWM)
Sens de rotation

“ Commande du moteur A :
Sens de rotation

L298N Vitesse [signal PWM)

H-Bridge
Sortie 5V
{pour ahimenter I"Arduwino)
GND
Alimentation
{de 5 & 35V)

Fermer ce covalier pour octiver

lo sortie SV pour "Arduino
{dans ce cas, lN'alimentation

Moteur A ne doit pas dépasser 12V)

Carte de contrble des moteurs (L298N - «double pont en H ») :

Contrdle sens
MOT GAUCHE B

moteur GAUCHE Sens Avant | Sens Amigre

BAS HAUT
HAUT BAS |

Contrbie sens
MOT DROIT A

Sens Avant Sent Armsre

Wil BAS | HAUT ;
Wi HAUT | BAS ‘
o @ IN2 > p7
moteur DROIT X :
A . - + IN1 = DB

> 05~

A i | it
5 a 17 vinlis

e ¥

| Micro-contraleur ARDUINO

ATTENTION

L& homme moing (1a misssj et
commune || faut brenches la
bome mons de ia baterie et @
borne mains de Farduing s s
e mains du Dirkees Woksur

Broches D5 el D10 PWM obligatoirement
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TB6560

Equipé d'un large dissipateur thermique, ce driver de moteur pas a pas permet de piloter un moteur
pas a pas consommant jusqu'a 3A par phase avec a minima 2 fils donnant les informations d'avance
et de direction.

De plus, cette carte est équipée de dip switch permettant un réglage aisé et pratique des différents
parametres de pilotage du moteur dont le courant par phase et la méthode d'excitation pouvant en
théorie aller jusqu'a du 16eme de pas. Cependant en pratique, il est préférable de piloter le moteur
en 8eme voir en quart de pas.

Les 3 entrées de la cartes sont protégées par 3 optocoupleurs et peuvent étre connectées aussi bien
en cathode commune qu'en anode commune si on veut inverser la logique de fonctionnement.
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Alimentation. TB6560 .
10-35Vee 0 : z c: Controle la vitesse du
= ' ] e . +5y moteur par impulsion.
8 . )
. x ] . .::::| Controle le sens de
[ | 2 O +5y rotation du moteur
. F ] . suivant un etat haut
o - R L o
D D D : Alimente ou non le
moteur suivant |'état
w haut ou bas. Le
- moteur est alimenté &
Moteur pas a pas I'etat bas, le
bipolaire. 1 2 3 4 raccordement n'est
- - - = donc pas necessaire.
l réglage du courant maximal par g réglage en pas entier, demi-pas,
phase du moteur avec 5W1, 5W2, 5W3 1/82me de pas ou 1/16éme de pas,
ot §1. avec 53 et 54.
2 réglage du courant lorsque le ﬂ réglage de la minigre
moteur est a I'arrét, pour maintenir dont le courant est
un certain couple; avee 52. régulé avec 55 ot 56.
Datasheet simplifie du TB6560
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