2026/09/08 20:06 1/2 Solution exercice 3

Solution exercice 3

Conseil : Voici les blocs que nous conseillons d'utiliser :

attendre jusqu’ & &k sur appui du bouton Carte pressé» ?

& ultrasonic sensor port 3 *  distance{cm)

.{m

<t LED tout ¢ affiche la couleur

dh avancerv a @ % de puissance ! ! |
& reculer a @ % de puissance pendant o secondes

& tourner & droite & @ % de puissance pendant o secondes

S5i la distance détectée est supérieure 4 10 cm, le robot avance, sinon il s’arréte

Programme

&% stopper le mouvement
il '
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Il est aussi possible de définir la boucle si ... alors..... Sinon, dans le sens inverse :

&3t distance mesurée par le capteur ultrasons du port 3 v (cm) < m alors

it stopper le mouvement

&b avancer ¥ a @ % de puissance

correctionex3mbot.mblock.zip

Demander le code a GL
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