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Solution exercice 4

Conseil : Voici les blocs que nous conseillons d'utiliser :

&% sur appui du bouton Carte  pressé v 7 ‘

, . &% le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte cité gauche v  blancv 7

: Wk toumner a droite v i@%dipum

Détecteur de ligne noire Le robot dispose de deux phototransitors qui émettent chacun une
lumiere. Si le robot passe sur une surface claire (idéalement blanche) la lumiere réfléchie et le
phototransitor associé envoie un signal électrique. Si le robot passe sur une surface noire, la lumiere
n'est pas réfléchie et aucun signal n'est envoyé. Chaque phototransitor peut donc piloter I'un des
moteurs du robot.

Le robot peut donc détecter le noir et le blanc.

Les robots suiveurs de ligne sont utili
sés dans l'industrie, notamment pour
se déplacer dans les entrepdts et trans-
porter de maniére autonome des compo-
sants d'un point & un autre

1 2 3 1

En utilisant différentes fonctions pour chaque capteur, il est possible pour le robot de suivre une ligne
noire. Il suivra en fait I'extrémité de la ligne. Il y a différentes fagcons de programmer le robot et il faut
considérer toutes les conditions (si...alors...sinon )

1. Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.

2. Sile capteur de droite commence a détecter du blanc, il tourne a gauche.

3. Si le capteur de gauche commence a détecter du blang, il tourne a droite.

4. Sinon, il continue d’avancer jusqu’a ce que les deux capteurs détectent du noir.

lignesuivi004.mblock.tar
(enlever .tar)
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1. Siles deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.

2. Sile capteur de droite commence détecte du noir, il tourne a droite.

3. Si le capteur de gauche commence a détecter du noir, il tourne a gauche.

4. Sinon, il continue d'avancer jusqu’a ce que les deux capteurs détectent du noir.

Lorsque le mBot(mcore) demarre

&2t le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir ¥ tout ¥
BaE avancer v a @ % de puissance
sinon
si st le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v coté gauche v 7?7 _ alors

tourner a gauche v a @ % de puissance

Jft le capteur de suiveur de ligne port 2 v délecte noir cotedroit ¥ 7

st tourner d droite v 3 @ % de puissance

it reculer ¥ a3 @ % de puissance
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Lorsque le mBot{mcore) démarre

&2 le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v tout *+ ? _ alors
&b avancer v 3 @ % de puissance
sinon

si 4=2b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc v

& tourneradroite v 3 @ % de puissance

sinon
si &b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détects blanc w cotédroit v 7  alors
=t toumer 3gauche v a m % de puissance
sinon

st avancer ¥ 3 @ % de puissance

correctionsuiviligneexo4_vittascience_20251020_193057.ino.zip

Robot circuit Vittascience test gauchedroite variables 20251121
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Aui démarrage

atteraire jusqu'a  [MCore] bouton est pressé T

PRI —.

sffecter & vitezsem *  La valeur °

affecter & arofte ™ 1a valowr o

P—

Répéter inaéfintment

B [Suiveur de tgne] capteur droft ¥  u-sessus dune tgne nofre sur ke port 2 ¥ et *  [Suiveur de Hgne] capteur gasche ¥ Ju-dessus dune lighe nofre sur e port 2 v atoas

ImCore] @éfindr La couteur de la LED  dwoflte ¥

[mCore] défindr a couteur delaLED gawche ¥

Moteurs] contriler le motesr  droft ¥ direction  avancer ¥ witesse  vitesse T (36}

Motours] contrbler le motews gauche ¥ diection Bsvancer ¥ witesse vRessem T (W)

sinon 5| [Sulvewr de Uigne] capteur  gaushe *  aw-dessws dune lgne nofre sur le pert 2 ™ ators (=)

[mCore] défindr La couteur OclaLED gasche *

mmum.uum aoftc ¥

Moteurs] contrider e motewr  droft *  direction  avancer ¥ vitesse vitesse ¥ (%)

Moteurs] avéter e motewr  gauche »

PRP—"

affecter & drofte +  La valewr o

sinon =i [Sulveur de ligne] capteur droft ¥ au-dessus dune ligne nokre sur le port 2 ¥ ators (D

ImCore] @éfindr La couteur de la LED  dwolte ¥

mdﬂtu—n..uuun gauche *

Mateurs] contriler le motess  gauche *  direction avancer ¥ witesse vitesse v (%)

Matours] aréter e moteus  draft
affecter 3 gauche * La valew o

affecter 3 aroite ¥ L2 valewr o

nan

s mon  [Gubecur de ligne] caplour  droft ¥ au-dessus dune ligne nofre sur b part 2 ¥ LR

e

nen  [Butvur de Bgne] captour  gauche ¥ su-dessus dune Hgee nelre serle port 2 % sors

nn:-qdﬁﬁh_—.cum drofte *

mmum.uum gauche =

L drofte = -vo alars

[Motewrs] contrider Iz moteur droft *  diection avancer *  wvitesze o %)

[Motewrs] contrlier I mateur gauche v direction svancer » uitesse vitessz »  [%)

®

=1 gauche _.o ators

[Moteurs] contrer Ic motcur droft *  divcction awancer *  witesse  vitcsse * (%)

[Motewrs] contrier le moteur geuche ¥ direction avancer ¥  viteese o )
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