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Solution exercice 4

Conseil : Voici les blocs que nous conseillons d'utiliser :

&% sur appui du bouton Carte  pressé v 7 ‘

, . &% le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte cité gauche v  blancv 7

: Wk toumner a droite v i@%dipum

Détecteur de ligne noire Le robot dispose de deux phototransitors qui émettent chacun une
lumiere. Si le robot passe sur une surface claire (idéalement blanche) la lumiere réfléchie et le
phototransitor associé envoie un signal électrique. Si le robot passe sur une surface noire, la lumiere
n'est pas réfléchie et aucun signal n'est envoyé. Chaque phototransitor peut donc piloter I'un des
moteurs du robot.

Le robot peut donc détecter le noir et le blanc.

Les robots suiveurs de ligne sont utili
sés dans l'industrie, notamment pour
se déplacer dans les entrepdts et trans-
porter de maniére autonome des compo-
sants d'un point & un autre

1 2 3 1

En utilisant différentes fonctions pour chaque capteur, il est possible pour le robot de suivre une ligne
noire. Il suivra en fait I'extrémité de la ligne. Il y a différentes fagcons de programmer le robot et il faut
considérer toutes les conditions (si...alors...sinon )

1. Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.

2. Sile capteur de droite commence a détecter du blanc, il tourne a gauche.

3. Si le capteur de gauche commence a détecter du blang, il tourne a droite.

4. Sinon, il continue d’avancer jusqu’a ce que les deux capteurs détectent du noir.

lignesuivi004.mblock.tar
(enlever .tar)
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1. Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.

2. Si le capteur de droite commence détecte du noir, il tourne a droite.

3. Sile capteur de gauche commence a détecter du noir, il tourne a gauche.

4. Sinon, il continue d’avancer jusqu’a ce que les deux capteurs détectent du noir.

Lorsque le mBot(mcore) démarre

&8t le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir ¥ tout v
BBf avancer ¥ a @ % de puissance
sinon
si et le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v coté gauche v 7

tourner a gauche v a m % de puissance

&t le capteur de suiveur de ligne port 2 # délecle noir v colédroit ¥ ?  alors

weat tourner 3 droite v 3 @ % de puissance

it reculer v a @ % de puissance

https://chanterie37.fr/fablab37110/ Printed on 2026/01/14 17:02



2026/01/14 17:02 3/4 Solution exercice 4

Lorsque le mBot{mcore) démarre

&2 le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v tout *+ ? _ alors
&b avancer v 3 @ % de puissance
sinon

si 4=2b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc v

& tourneradroite v 3 @ % de puissance

sinon
si &b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détects blanc w cotédroit v 7  alors
=t toumer 3gauche v a m % de puissance
sinon

st avancer ¥ 3 @ % de puissance

correctionsuiviligneexo4_vittascience_20251020_193057.ino.zip

Robot circuit Vittascience test gauchedroite variables 20251121
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attendee joge's imCore] boston et prosd 7

alfecter b vRESSE = L8 vabEi a

stfecter & vhomsem v Ls vslour ﬂ

affocter & gesche *  Ls valow o

Fedpe ey ot

w1 [huiver fe Igne] Capiess rel ¥ Su-tescss e Dgne noke s be porn ¥ v [Rusiveur G (igee] CAObEE  QaUCRe ¥  Su-Betsus s (igee neie Gur b o 3 v L ]
[mtiore] dftied ia coueur de i LED  dioits =
[ewCore] oéfint la covtcw oe La LED  gauche ™
Minteurs] corirdier ls motesr dre ¥ diection awamcer ¥ witesss whosss T (W)
Mewteurs] cofirdler 16 Molow  geuche T dWeclion avancer T WACESE  ylSiscm ]

wmon el [SuSerur Se ligne] CapSeur QuecRs T Su-SeEmu ure lgne sl oo io part T T sare (=)
[ewCore] oéfind la coutein de L LED  gauche =
[=Core] détier la :—.. de laLED dmits =
Delateire] ORIAMET b MlEW  GreM v SFeCilen avasser *  Wiesee  wWesss v (%)
Meloteurs] arréter le motow  gauchs =
P
aMecier b drofie = L valow o

winon sl [GeSerur e ligne] capieur droft *  su-dcssus dfune Hgne noke our e pare. 3 sdare (=)
Core] 06t 1a Coubein e ia LED e =
l-l:—]nll-l-l-—l-.. e la LED  gauche +
[Mlte ] SORITMET 1 MAlEE  GEANE T ORSCTIN SVENCEY T WMESSE  vWERsE T (%]
Motcurs] sréter Le motow droft v
sMocter & gsuche ¥ L wskour o

sinon e
ke B[Rt e UgRE] SRS VSN T SU-ESLI UE L ROWE G b BT 2 W BU pen (Bube e BGRE] (RIS (N T Se-SELEUS (TEne TigRe mae o lE pEt 2 W e

[mCore] defirri La coulowr .khl.l. aofie v
mﬂnbmﬁ-.nbu gouche
[L] wtte - o Sloae

[Moteurs] contrbles e matess drsst * abection wvasces = wioesse () (%0

[doicurs] contriies le motcer  gamche *  oircckion avancer ® wAase  vilcase T (W)
®
T

[Motoure] contréior I MolTEr  roft T SWecton SWanCOr T wiemio  wmreos T (W)

[MGIEFS) ConnMeT IE molew gawihe ¥ Obeilien svaniel ¥ vREReE ° ]
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