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A – Composantes du robot 
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B – Navigation dans le logiciel 
 

- Le logiciel mBlock est disponible dans le Portail entreprise.   
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C’est une bonne idée de cliquer sur l’étoile dans la case mBot. Ainsi, le robot devrait 

être sélectionné par défaut lors de la prochaine mise en route du logiciel. 
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C – Connexion au robot 
 

Il existe trois façons de connecter le robot. En général, avec les robots que 

nous avons au CSS, vous aurez 2 options de connexion. 

1- Avec le câble USB 
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2- Avec la clé Wifi 2.4G 

 

Il faudra utiliser le mode « en direct » avec ce type de connexion. 
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D – Enregistrer un programme, ouvrir un programme 
Il est possible d’enregistrer des programmes sur l’ordinateur. On pourra ensuite les ouvrir 
plus tard et continuer de les modifier. 

Pour se faire, on peut renommer le projet dans la zone de saisie du titre, puis choisir 
« Fichier » et « Enregistrer sur votre ordinateur. »  

L’élève peut ensuite déplacer le projet dans son OneDrive ou dans Teams pour en 
conserver une copie. 

 

Pour ouvrir un programme, on procède de manière semblable. En cliquant sur « Fichier, » 
on pourra ensuite cliquer sur « Ouvrir à partir de votre ordinateur » et retrouver le projet sur 
lequel on veut travailler.  
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E – Recommandations 
- Le robot devrait être déposé sur le dos en tout temps. En effet, il est possible qu’il 

effectue le programme simplement en cliquant sur un bloc de programmation! 

 

- En mode « En direct », ajoutez un bloc de programmation pour arrêter les moteurs sur le 
plan de travail : 

 

 

 

 

- En mode « télécharger » ajouter un bloc « attendre » de 5 à 10 secondes avant les autres 
blocs de programmation afin de vous donner le temps de débrancher le robot et de le 
placer au sol. 

https://www.leslibraires.ca/livres/44-activites-avec-le-robot-mbot-dominique-nibart-9782416002700.html


Adapté par Elizabeth Proulx, CSSTL, 2024 
Certaines images sont tirées du livre « 45 activités avec le robot mBot » de Dominique Nibart 

F – La signification des blocs de programmation « Montrer » 
01.  Jouer un son 

Description : le son de la note « Do » se fera entendre durant ½ seconde.  

 

 

 
 
 
 
02.  Faire de la lumière 

 

Description : c’est une lumière mauve qui sera allumée. 

  

 

 

 

Les blocs suivants permettent maintenant de définir plus facilement les couleurs des lumières DEL : 

 

 

 

 

 

 

 

Pour éteindre les lumières : définir la couleur noire. 

 

Temps : La durée durant laquelle la note joue. 

Couleurs : Faire un choix parmi trois 

couleurs : rouge, vert ou bleu. Il 

est possible de mélanger les 

couleurs afin d’en obtenir d’autres. 

La note : Choisir une note. 

C = Do 
D = Ré 
E = Mi 
F = Fa 

G = Sol 
A = La 
B = Si 

 

Choix de la DEL : Il est possible d’allumer 

séparément les DEL ou de les allumer 

simultanément. 

Choix de la DEL : Il est encore possible 

d’allumer séparément les DEL (celle 

de gauche ou celle de droite) ou de 

les allumer simultanément. 

On peut maintenant définir le temps 
sans devoir ajoute un bloc d’attente. 

On peut choisir toutes les couleurs 
possibles. 
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G- La signification des blocs de programmation « Action » 
1-  Contrôler les deux moteurs en même temps 

 

Le bloc suivant permet de faire reculer le robot : 

 

 

 

 

2- Effectuer des virages 
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a) Centre du robot comme pivot  

 

 

 

 

b) Roue du robot comme pivot  
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Le bloc suivant permet de définir deux vitesses différentes pour chacune des roues. En définissant la vitesse d’une 
roue à 0, le robot effectuera un virage en pivotant sur cette roue. Il faudra ensuite ajouter un bloc d’attente, sinon le 
robot continuera de tourner sur lui-même pour toujours. 

 

 

3-  Utiliser une boucle 

Description : Le robot avance rapidement durant 5 secondes. Puis, il s’arrête et émet un son correspondant à la note 
« Do » par la suite. Ces actions se répètent (boucle) indéfiniment. 

Il est aussi possible de définir le nombre de répétition à effectuer.  
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H – Utilisation des blocs de programmation liés à l’action des 
capteurs 

1- Afficher l’état des capteurs 

Il est possible de vérifier l’état d’un capteur. Par exemple, on pourrait vérifier la distance d’un objet par rapport 
au capteur d’ultrasons.  Pour ce faire, on il faut cliquer la case correspondante au capteur dans la section 
« détection ». Les informations s’afficheront ensuite dans la zone 1 en haut du personnage. 

  *Ceci ne fonctionne qu’avec la connexion Wifi 2.4G. 

 

 

2- Détecteur à ultrasons : détecter un objet puis s’arrêter 

 
Il faut ajouter la boucle « pour toujours », sinon le robot ne détectera qu’une seule fois un objet, puis le programme 
s’arrête. 
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Il est aussi possible de définir la boucle si … alors …. Sinon, dans le sens inverse : 

 

3- Détecteur de luminosité 
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4- Détecteur de ligne noire 

Le robot dispose de deux phototransitors qui émettent chacun une lumière. Si le robot passe sur une 
surface claire (idéalement blanche) la lumière réfléchie et le phototransitor associé envoie un signal 
électrique. Si le robot passe sur une surface noire, la lumière n’est pas réfléchie et aucun signal n’est 
envoyé. Chaque phototransitor peut donc piloter l’un des moteurs du robot. 

a) S’arrêter à la ligne noire 

En utilisant une programmation semblable à celle du capteur d’ultrasons, il est possible de diriger le robot lorsqu’il 
traverse une ligne noire. 

 

Suivre une ligne noire 

***Nous recommandons d’utiliser la connexion avec le fils USB et de télécharger le 
programme sur le robot pour suivre une ligne noire.*** 

Le robot peut donc détecter le noir et le blanc. 

 

 

 

 

En utilisant différentes fonctions pour chaque capteur, il est possible pour le robot de suivre une ligne noire. 
Il suivra en fait l’extrémité de la ligne. Il y a différentes façons de programmer le robot et il faut considérer 
toutes les conditions (si…alors…sinon) 
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1- Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance. 
2- Si le capteur de droite commence à détecter du blanc, il tourne à gauche. 
3- Si le capteur de gauche commence à détecter du blanc, il tourne à droite. 
4- Sinon, il continue d’avancer jusqu’à ce que les deux capteurs détectent du noir. 

 

Ou 

1- Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance. 
2- Si le capteur de droite commence détecte du noir, il tourne à droite. 
3- Si le capteur de gauche commence à détecter du noir, il tourne à gauche. 
4- Sinon, il continue d’avancer jusqu’à ce que les deux capteurs détectent du noir. 

 

Lorsqu’on a terminé d’utiliser le programme pour suivre une ligne, il faut téléverser un nouveau programme qui 
arrêtera les moteurs :  
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5- Utiliser le bouton de la carte programmable 
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