PRESENTATION DU ROBOT MBOT

Véhicule programmable

Programmation

LE ROBOT MBOT

MBot est un véhicule Robot équipé d'une carte Arduino modifiée. Cette carte, et donc ce robot,
se programment grace au logiciel ou a l'application MBlock.

Le Robot Mbot dispose :

1 Buzzer

Deux moteurs associés a deux roues
2 Diodes électroluminescentes RGB (Dels)

1 module de communication Bluetooth

1 module émetteur/récepteur d'ondes infrarouges
1 module émetteur/récepteur a ultrasons

4 connecteurs permettant de brancher d'autres modules (deux de ces connecteurs

sont utilisés pour contréler les moteurs des roues)

PRESENTATION DES CAPTEURS ET ACTIONNEURS D'UN MBOT

Buzzer

Del RGB 1

Connecteurs 4 et 3

Connecteurs USB

Récepteur infra-rouge

Emetteur infra-rouge

Carte Bluetooth

Interrupteur M/A

Bouton programmable

Del RGB 2

Connecteurs 1 et 2

Capteur de lumiere




Module a ultrasons Module suiveur de ligne

COMMENT PROGRAMMER Mbot

Il faut utiliser le logiciel MBlock, alimenter le robot grace a la connexion USB. Le pilotage
(transfert des informations peut se faire soir via le cordon USB ou via une connexion bluetooth
si votre ordinateur le permet)

Ajouter votre Mbot dans Mblock comme vous ajouteriez un nouveau lutin, selectionnez le et
vous pourrez utiliser les modules de programmation propre a ce robot.

Les instructions spécifiques au robot

mBot apparaissent alors dans la

bibliotheque de commande Ecrivez votre programme mBot
Sans titre
i O C Blocs v —100% +

@ ® Afficher & distance mesurée par le capteur| &% avancer a @ % de puissance pendant o secondes
o

@ Action &% afficher la valeur du capteur sui
&% LED gauche v affiche la couleul endant @ secondes
4 ; & le capteur de suiveur de ligne po
@ Détection &% LED droite v affiche la couleur (( ) pendant @ secondes

Evénements &Ro sur appui du bouton Carte enfonc]
&% reculer a @ % de puissance pendant o secondes
ra F Contrdle &% touche A v de la télécommande
LJa

@ Opérateurs

Périphériques Objets Arriere plan 3 CIETE D mEEeeED (hello ) (IR

x @ Variables &6 Message IR recu
-
v +
Codey ® Mes blocs & chronométre

— &b réinitialiser le chronométre
Connectez votre ( + >

périphérique

Ajouter le mBot dans la liste des N'oubliez pas de connecter votre mBot a
objets programmables dans mBlock I'ordinateur soit en USB soit en bluetooth




