Linformatique et la DECOUVERTE DES CAPTEURS
programmation DE MBOT

3°
CT 4.2 : appliquer les principes élémentaires de I'algorithmique et du codage a la résolution d’un probléme simple.
CT 5.4 : piloter un systéme connecté localement ou a distance.

Réalisez et testez les programmes suivants puis complétez le tableau :
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