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Prise en mains avec mBot
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Déroulement de la présentation

* Présentation logiciel
- Avantages mBlock 5 / mBlock 3
- Interface utilisateur

* Mise en service avec mBot
- Sélection matériel / Extensions
- Mode Téléverser ou En direct

*  Fonctionnalités sans matériel
- Exemples programmes
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makeblock

Langages possibles :
Blocs, C Arduino

Langages possibles :
Blocs, C Arduino,
Python

m https://mblock.makeblock.com/en-us/download/
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Fonctionnalité

mBlock 5 / mBlock 3

mBlock 5

mBlock 3

Etat

Sortie en 2018, stable a présent, maintenu

Arrétée depuis 2018, maintenance arrétée

Fonctionnement

En local sur PC / Mac ou via Internet avec espace de
sauvegarde Cloud

PC / Mac uniqguement

Base Scratch

Scratch 3, compatibilité fichiers .sb2 et .sb3

Scratch 2

Objets / Appareils

Programmation des Objets et Appareils différenciée

Programmation des Objets et Appareils
commune

Programmation Arduino

oui

oui

Programmation Python

oui

non

Compatibilité matériels

Toute la gamme Makeblock, + matériels tiers

Limitée aux matériels sortis jusqu’en 2018

Export direct au format image oui non
des programmes en blocs

Base de projets pour Didacticiel (guide utilisateur, exemples de programmes) non
I’enseignement

Intelligence Artificielle oui - reconnaissance voix, texte, image. Machine Learning. non
Affichage des données Graphiques, Google Sheet, données météo via internet. non
Internet des objets / Passerelle internet pour interagir avec des matériels non

objets connectés (loT)

Centre d’extensions

Bibliotheque étendue, compatible avec les extensions de
mBlock3

Maintenance arrétée.
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Fonctionnenement en local ou via internet

Téléchargement / Installation : https://mblock.makeblock.com/en-us/download/

mBlock PC version

Version: V5.3.0
Released: 2020.11.06

Released log => Previous version > >

ol mBlock mobile app

,
'éﬁ Learn coding in phones and tablets

mBlock web version

Chrome browser recommended ==

mLink - mBlock web version driver

Support Windows/Mac/Linux/Chromebook
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Eléments principaux de I’écran d’accueil

& mBlock v5.3.0

makeblock | mBlock ®. i Fichier & Editer | [ sanstitre

Q
Ru b riq u es Appareils I Objets I Arrigre plan

Configuration
de la rubrique

) ‘ B Enregistrer € Parcours d'apprentissage Wl Tutoriels g8 Retours

Bibliotheque
de blocs
associés a la
rubrique
sélectionnée

Variables ‘—\_,

oy

o o
Mes blocs ‘
-

- [m) x
oo (g Editeur Python

Espace de
programmation

Mode de
fonctionnement
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Extensions de
la rubrique

Mode de
programmation

Conversion en
Python ou
Arduino C
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Mise en service du mBot

1 — Sélectionner le matériel

Matériel par défaut au prochain
lancement de mBloc 5

N\

ibliothéque d'appareils

Appareils Objets  Arriére plan .

CD;'I_t;mE - == | | b, 2 e, o —
@ i ‘& ' STt
o O I maasa| /' - 1 .-

ajouter Détection

Opérateurs

Codey Neuron mBot mBot Ranger Bluetooth controller

Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock

. £
O "
5 :
a4y =
. ,‘-\;’ =
Variables N
MotionBlock HaloCode mBuild Raspberry Pi Cam... NovaPi
. Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock Développeurs: mBlock
Mes blocs =
'm
extension R 2N SRS Nk A SRS S S
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outer

Objets

Mise en service du mBot

2 — Sélectionner une (des) extension(s) liée(s) au matériel

Arriére plan

Evénement

Contréle

Opérateurs

\Wariables
\
\

o

IMed blocs

Q Gestionnaire d'extensions

Son et lumiére
Développeurs: mBl.. 1 B O

Pack servo
Développeurs:mBl.. ) 5 0
Donnez a votre mbot des Transformez votre mbot en
chat. Faites-le danser, regarder
autour de lui et s'illuminer.

effets de sons et lumieres en
construisant le Robot
chasseur de lumiere, le robot

Ajouter

Ajouter

Graphique de données
Développeurs:mBL.. ) (5 0

r débloguer plus de potentiel.

Gadgets de détection
Développeurs:mBl... 01 (9 O
Dans les 5 projets d'extension
mBot, vous pouvez accéder a
Une variété d'exemples qui
vous aident & apprendre &

Ajouter

[0 ]

Diffusion en mode Télév...
o9

Développeurs: mBl...

Pack gadgets
Développeurs:mBl.. ) 5 0
Dans les 6 projets d'extension
ranger mbot, vous
spprendrez comment faire
bouger ou modifier la forme

Ajouter

Lecteur audio
Développeurs: mBl... Q8

Annuler

Plate-forme Maker
Développeurs:mBl.. 0 [ O

Collection d'extensions mBot

Extension regroupant les modules
complémentaires du mBot

—--~~

~

N
A
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Mise en service du mBot

Etablir la connexion avec le matériel (USB, Bluetooth, 2,4GHz)

Objets Arriére plan

UsSBE par Bluetooth 2 4 GHz X

ajouter

Te e‘-.-erser

& Connecter

use par Bluetocth

|- - - - G-

Afficher tous les appareils disponibles

COM15

euillez vous assurez-vous que le cable USB

est correctement conn eil.
- Veuillez vous assurer que I'appareil connecté
est allumé.

peut étre connecté a la fois

te version. La connexion de cet
entrainera la déconnexion du

précédent.

-—-~*
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Appareils Objets  Arriére plan

-_—
mBot
Téléverser
ajouter Comment utiliser
l'appareil?

.
.
[
[
[]
[]
[]
L]
L
’.

Accés a la mise a jour du firmware

Progression du téléversement

Les erreurs de
téléchargement
peuvent étre dues a
I'incompatibilité
d’extensions utilisées
avec le matériel ot a
I” obsolescence du
firmware du matériel.



http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html
http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html
http://www.a4.fr/

Mise en service du mBot

Programme de communication sans fil / programme par défaut

mBlock 3

E mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Labi(v3.4.12) - par port série (COM,

Fichier Edition Choix de la carte  Choix des extensions Choix de |:
P ) par port série (COM) b
JH, Untitle |

par Bluetooth
par WiFi (2,4GHz) »

par le réseau >

Teléverser le microprogramme de communication

Réinitialiser le programme par défaut

Régler le mode de micreprogramme

Vair le fichier source

Installer les pilotes Arduino

- Microprogramme de communication = programme communication sans fil
- Programme par défaut = programme par défaut (suivi de ligne, US,
Télécommande, communication sans fil)

Signature sonore des programmes :

X

Appareils Objets  Arriére plan
mBlock5

Mises a jour du firmware de I'appareil

Appareil:

ajouter mBot

Version du firmware:

' Firmware en ligne(06.01.107) )

Version du firmware: )

': Firmware en ligne(06.01.107) |

Firmware en ligne(06.01.107)

Firmware d'origine(06.01.009)

- Firmware en ligne = programme communication sans fil
- Firmware d’origine = programme par défaut (suivi de ligne, US,
Télécommande, communication sans fil)

- Bip, Bip, Bip 3 fois a la mise sous tension = programme par défaut (programmes de démo + communication sans fil
- Bip 1 fois a la mise sous tension = programme de communication sans fil uniquement

www.a4.fr - Visio formation mBlock 5 (déc. 2020).pptx
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Mise en service du mBot

Etablir la connexion sans fil avec le dongle Bluetooth
Makeblock

Appareils Objets  Arriére plan

Mettre a jour le firmware si nécessaire — X
- Firmware en ligne = programme communication sans fil B4

- Firmware d’origine = programme par défaut (suivi de ligne, US, -
Télécommande, communication sans fil) @

Réassocier le robot Bluetooth a une clé si nécessaire :

- Eteindre tous les robots, déconnecter tous les
dongles Makeblock Bluetooth.

- Connecter un dongle a I'ordinateur, appuyer sur le
bouton poussoir du dongle, son témoin bleu
clignote rapidement.

- Allumer le robot, pour I'associer au dongle.Les
téemoins bleus sur le matériel et sur le dongle
Bluetooth Makeblock sont allumés en fixe (ne
clignotent pas).
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Mise en service du mBot

Choisir le mode d’exécution du programme
« Téléverser » ou « En direct »

Appareils Objets Arriére plan @

l'appareil?

Teléverser

www.a4.fr - Visio formation mBlock 5 (déc. 2020).pptx

Programme a l’écran, exécution en direct sur le mBot

Fonctionnement en sans fil

Pas de téléversement, gain de temps pour le débogage et la mise
au point.

Affichage des valeurs des capteurs dans la scene, en direct

La communication PC/mBot ralentie I'exécution du programme, le
robot réagit plus lentement aux changements d’états des capteurs
Certaines extensions ne fonctionnent pas dans ce mode

Le mBot n’est pas autonome, il est piloté via le PC

Programme embarqué dans le mBot

Le mBot est autonome (fonctionne sans le PC)
La vitesse d’exécution du programme est maximale, le robot
réagit « instantanément » aux changements d’états des capteurs

L'affichage des valeurs des capteurs du mBot dans la scéne en
direct est moins aisé qu’en mode « Vivre »
Le téléversement prend env. 30 s, perte de temps pour le

débogage et la mise au point.
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Extensions des Objets
Mode « Vivre » (Live) / Mode « Téléverser »

Exemple avec programme de suivi de ligne

(Fichier : SuiviLigne)

. Ll I
Televerser
N e )

e E E o! | :
. . » 9 valeur du suiveur de ligne port 2v =

Source image :

https://robotics.stackexcha

nge.com/questions/9728/h

ow-to-check-for-a-sharp-

angle-with-a-line-follower

3

9§ valeur du suiveur de ligne port 2 v
t @ 3

S

|
‘ * valeur du suiveur de ligne port 2v = e alor ‘
&% reculerv a @ % de puissance
57

E

e a @ % de puissance

reculer

toumner a gauche

tourner a droite
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Extensions des objets (lutin),

extensions des appareils (matériel)

Appareils Objets \Arrlere plan O
1 \\
\\ Confrdle
Objet \
\
Pand
anda \\ .
¥ v \\ Détection
\
0 ] 1
o \ .
3 Taille Direction ‘ppérateurs
a_icuu“er 100 a0 \‘
\ . '@
\ Afficher V‘qriables
\

‘————__

extension
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Services Cognitifs

Développeurs

=mBl.. O O 0
L AP permet aux
util

Machine & enseigner
Gveloppeurs: mil..

o
A
P
P

Extensions du lutin

Extensions pour l'appareil

=

]

ks

Musique

Développours: Ser...

=]

g

Message Cloud de I'utili.
= ]
me

Avec I'exten

Données climatologiques Diffusion en mode Télév.
é oo : oo

Pack gadgets



http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html
http://www.a4.fr/automatisme-et-robotique/automatisme-et-robots-avec-picaxe/mbot.html
http://www.a4.fr/

[ S5ecinoLoor

@ mBlock

mBlock ®&. & Fichier & Editer

Appareils | Objets

‘D

Tail
140

Aﬁicl‘e‘r
(o]

ajouter

Arriére plan O "

contrsid

0
Direction Opéra.eurs
i |
Varigples
|
Megocs

extension

Extensions des Objets
Services Cognitifs

Exemple programme Reconnaissance vocale

Mouvemen
,I
4/
Apparence V4
/
q
Son III
00 o ;
Evénemenl'

~--—*
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(Fichier : ReconnaissanceVocale)

Dupliquer

loppeurs: mblock 2020-01-7 Edition finale

JE— Ajouter un commentaire

2 Supprimer le bloc
ecognizes speech in the
pecified language for 2, 5 or
0 seconds

Exporter ce script a limage
Aide

How to use

dire €& résultat de la reconnaissance vocale

1

1

\
\
<

Example

After pressing the space key, say "Hello". Your speech
s recognized and the panda says "Hello™ on the
stage.

Communications - Microphone (Realtek Au 7

Ceci, une démonstration
de reconnaissance vocale.

Services Cognitifs
Développeurs: mBL.. ) B 0O
L' APl permet aux
utilisateurs d'  ajouter

d' autres fonctionnalités, par
exemnple, vidéo, parole,

Ajouter
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Extension « Graphique de données »

Utiliation en mode « Vivre » (Live)

Appareils

ajouter

Objets Arriere plan

e.%
¢4

<o
Connectez votre

appareil

Comment utiliser

l'appareil?

Commutateur de mode

2 Televerse ﬁ

www.a4.fr - Visio formation mBlock 5 (déc. 2020).pptx

Variables

Mes blocs

SHLSMSI0N

Graphique de données
Déveleppeurs:mBL.. 01 [

Utilisez cette extension pour

visualiser vos données. Un
graphigue vaut mieux qu'un
long discours.

Ajouter
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Blocs « Graphique de données »

F@ ouvrir la fenétre du graphique de données

@ fermer la fenétre du graphique de données

Fg, nommer le graphique

F@ régler le type de graphique sur tableau v |

e déﬁnirlenomdesaxes:x@y

Fg donnéesentrant&csur :x y@v

F@ effacer les données

www.a4.fr - Visio formation mBlock 5 (déc. 2020).pptx
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Exemple Graphique de données

Exemple programme Relevé distance mBot

(Fichiers : GraphiqueDeDonneesAvecVariable / GraphiqueDeDonneesAvecChronometre )

Relevé vitesse X

(O~ Distance / temps

Distance
100
80+ e
oo
M\ .
60+ ”'*-\,_h___? Distance
100 -
‘\ aﬂ :-’}*%\
o A | DISTANCE} ~ul
0.066 0.925 1.751 2.607 3.432 4323 5.181 6.072 9.378 10.262 . =T~ I - = I 7\)\(\
L
= réinitialiser le chronométre ¥ 2] alt 601 | | R
- graphique TEMPS
télécharger tableau courbes i“ q - '4_"
f@ effacer les données e I [
401 1 1
P‘l nommer le graphique | |
1 1
ngéﬁnirlenomdesaxes:xy 201 1 1
1 1
F‘l régler le type de graphique sur courbes v | |
0 | } T
F@ ouvrir la fenétre du graphique de données 0.066 0925 1751 &

Vitesse moyenne mBot = DISTANCE / TEMPS
&% avancerv a @ % de puissance

Pﬁ‘ données entrantes sur :x & chronomeétre y &% ultrasonic sensor port 3 v distance(cm)

18
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Diffusion en mode Téléverser

Exemple avec programme Relevé distance mBot

(Fichiers : DiffusionEnModeTelechargement)

Appareils Objets Arrigre plan

° Apparence
ajouter —
% Cb; :

Montrer

Action

| Commutateur de mode .
I - Détection

[®) Télécharger

L &? Déconnecter )

Evénement

es )

(8 parametres )

Contrile
Objets Arriére plan .
Objet Opérateurs
Empiy2
< O
-20 96 .
Variables
Taille Direction
100 90
Afficher .
o) Mes blocs
Diffusion
en mod...
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Google Sheet
Exemple avec programme Relevé distance mBot

(Fichiers : GoogleSheetRelevéDistance)

Appareils Objets Arriére plan

ppareil connects

\ Comment utiliser

l'appareil?

Commutateur de mode

\
\
l
1 @]
I
]

( & Déconnecter )

Mouvemer
D

Apparence

Son

|f-\|
M

Evénement

@

Contréle
'_: [@:3 Paramétres :
Détection
Objets I Arriére plan .
Objet Opérateurs
Panda
X v
D (3 ®
Taille Direction Variables
100 90
Afficher .
(o3
Mes blocs
Google
Sheets

www.a4.fr - Visio formationm 20200.pp

extension
.pptx

définir Distance ¥ a arrondir &% ultrasonic sensor port 3 v distance(cm)

2

changer Ligne v par o

entrée Distance 3 lacolonne o Ligne Ligne

[ Val
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Google Sheet (suite)

Exemple avec programme Relevé distance mBot

(Fichiers : GoogleSheetRelevéDistance)

RelevéDonnées - Google Sheets X =+
< c

HH Applications & Gmail 8 YouTube g Maps

RelevéDonnées ¥ @ @

oo P 100% «

156

€ % 0 .00 123~
- T

A B C

distance mesurée
50
52
60
5 40
80
7 400
8 400
9 25
10 26
= 5
5

156.

155
155
155

bW

vl

o o

Feuille 1 ~

Fichier Edition Affichage Insertion Format Données Outils Modules comy

@ docs.google.com/spreadsheets/d/1qxqKFvS5tWrDu9Kmzd)69PULNXCEyoB8YxDhPZFkHvMCM/edi... ¥r O

By Traduire

Par défaut.. - 10 -

9 Partager avec des personnes et des groupes

Personne n'a encore été ajouté

s

e Obtenir le lien

https://docs.google.com/spreadsheets/d/1qxgKFvStWrDu9KmzdJ69PU...

Copier le lien

© Tous les utilisateurs disposant du lien ~

o Editeur ~
Avec ce lien, tous les internautes peuvent modifier I'élément

Envoyer des commentaires & Google

www.a4.fr - Visio formation mBlock 5 (déc.

2020).pptx
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Extensions A4

Ajout de rubrigues d’instructions pour matériels A4

Exemple ajout maquette portail coulissant avec Arduino

a Ad 9 Extensions du lutin Extensions pour I'appareil

Appareils Objets Arriere plan | gyansmeni

Contrile

o ¥z

Opérateurs . » | rrowvocoar )

Ve - -
Variables - Contrdle . ;
Quvrir v portail
Comment utiliser ..
l'appareil? Mes hlocs . Activer *  Signal Lumineux

Commutateur de mode C'[GEFEI'.ELIFS

Activer * émetteur IR

G EYE S En direct Developpeurs: techno 25 B o O

Bouton-poussoir Extérieur * appuyé

ter le portail coulissant avec Variables

mBlock 5 Plus
. Fin de course QOuverture * activé
Mes blocs | S -

:,{-” Envoyer donnée Bluetooth o
3 S LELNNE W' Donnée Bluetooth reque
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Extensions A4 (suite)

Autres rubriques d’instructions pour matériels A4

- » [ icuoin ]
g A

A4 PortailCoulissant
oppeurs: techno ol O

Piloter le portail coulissant avec

A4_Montecharge

A4 Barriere A4 Volet A4 Plateforme

0 5 [ Développeurs: techno R | Développeurs: techno . 5

Controler le monte charge avec

Controler la barriere de parking Controler le Volet roulant avec Controler la plateforme elevatrice
mBlock 5 Plus mBlock Plus avec mBlock Plus mBlock Plus

avec mBlock Plus

(e

T

A4_Autolumi
[ | rs: techno Lr] r]

Controler I'autolumi avec

A4 Serre
Développeurs: techno I |

s: techno [ | Développeurs: techno O s
Controler la Serre avec mBlock Prototyper des projets Utiliser la carte [Zione Plus
mBlock Plus 5 Plus &lectroniques avec les différents

madules grove Plus
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Aide, documentation

http://docs.makeblock.com/mbot/en/
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Questionnaire

Merci de répondre a ce questionnaire si vous avez assisté
a la Visio formation mBlock 5, Prise en mains avec mBot

https://docs.google.com/forms/d/e/1FAlpQLSeUYxxJoS8fBODcS

90NvG7jyWWwHqiuRhQ12PIYJshFcJfEvQ/viewform
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Toutes nos ressources sont disponibles gratuitement

r sur notre site www.a4.fr
</’ a partir de notre base documentaire.

'RESSOURCES NUMERIQUES

Accéder a notre base documentaire : tous les dossiers sont

téléchargeables gratuitement. Dossiers techniques (nomenclatures,

notice de montage), activités pédagogiques (fiches professeurs, TELECHARGER LE DOSSIER ET
séquences et corrigés), ressources numériques LES RESSOURCES "UMER'QUES
(3D, programmes d'automatisme, images. efc ).
creative
commons

Merci de votre attention !
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